v HOBWX_WH_CAM

«Cucmema aemomamu3upo6anHo20 KOHMPOJiA
U30bIMOYHOU COJTHEYHOU AKMUBHOCHU))

Pazpadbomuuk:

Tuxanoe Mameeu Cepzeesuu,
2ocyoapcmeennoe 01oxcemuoe oouieoopazosamenvhoe yupexcoenue Camapckoi oonacmu
cpeonasn ooueoopazoseamenvhuasn wikona Ne 2 c. Ilpuesonscee mynuyunanvrnozo paitona Ilpueonyncckuit Camapckoi

oonacmu

Hayumnowtit pyxoeooumeinn:
Haenamuuk /Imumpuii Anopeesuu,

2ocyoapcmeennoe 01oxcemuoe oouieoopazosamenvhoe yupexcoenue Camapckoi oonacmu
cpeonan oouieoopaszosamenvhasn wikona Ne 2 c. Ilpusonscve mynuyunanvnozo paiiona Ilpueonicckuit Camapckoii

oonacmu




»a HIBWK_WNH_CAM
-@)- Hes nmpoexra

Oobecneuumov KOHMPOIb COTHEUHOU AKMUBHOCHMU 0J1 PACMEHUU
mpeooeamesibHbIX K YIAbmMpaPuoaemoeomy usny4yeHuro




v HIBWK_WH_CAM
@- 3HAYMMOCTD NMPOEKTA

Ilpoexm npumenum 6 j1100bIX MENTUUHBIX KOMHJIEKCAX,
UCC/1e008amMebCKUX T1ADOPAMOPUAX, 8 MOM YUCTE U HA
UCC/1e008AMENTbCKUX KOCMUUECKUX CIMAHUUAX




v HOBWX_WH_CAM

H3ydyeHue Jureparypbl

ARDUINO

MWHCTPYMEHTB W METOOb

TEXHUYECKOTO BONNTWEBCTBA




e HIOBWK_UH_CAM
@- AKTYaJbHOCTH MPOEKTA

B cea3u c eo3pocuiumu memnamu pocma azponpomvlitjieHHO20
KOMNJIEKCA, KOUYeCcmeo KyJivmyp evipauiusaemvix Ha meppumopuu P@
NOCMOAHHO Y8EeAUYUBACHICA, HO HEKOMOPblE KYIbHYPbl MPEOyom
NOCMOAHHO020 KOHMPOJLa oceeuieHHocmu. Takum pacmenuam
Heo0xo0uma 3auwiuma Om U3JIUUHE20 COTHEYHO20 U3TYYECHUA.

Ilpoekm CAKHUC no3zeonsnem KOHmMpoaupoeams COTHEUHOE
oceeuierue




v HIBWK_MH_CAM
@®- Hean:

CO30aHue 0eUCmeyruLe20 makema Cucmemal,
NnO0360JLA0WCH KOHMPOJIUPOBAMb AKMUBGHOCHLD
COTHEUHO20 U3JTYUCHUA HA CEbCKOXO03AUCMBEHHBIX
Y200b5X




v HOBWX_WH_CAM

3agaun

d pazpabomams cucmemy asmomamuszayuu,

d pazpabomams 3/]-modenu ocnoéHbix KOMNOHEHMO8 cucmembl U
pacneuamamsv Ha 3/[-npunmepe;

d pazpabomamv cucmemy nosopoma scaniozu 6 3a8ucumMocmu om
oceeuwienus, 3anpozpammuposams Ha Apoyuno;

d coopams oeiicmeyrowuii makem c unmezpayueii 6cex cucmem.




BLICTABKA 06]]_[]/[]7[ BHU /1 HPOEKTa

HAYYHO-TEXHUHELCKOrQ
TBORYECTER AETEX U MONOAEXU

. AOBWK_UH_LCAM




=~ BhICTRABKRA
HAYYHO-TEXHUHELCKOrQ
TBORYECTER AETEX U MONOAEXU

-




@ HOBWX _WH_CAM Kon

#include <Servo.h>

#define pin_light_sensor AQ
Int servoPinl = 2;

INt servoPIin2 = 3;

Servo servol;
Servo servoz;

void setup() {
servol.attach(servoPinl);
servo2.attach(servoPin2);

}

void loop() {
Int value_of sensor = analogRead(pin_light_sensor);
If (value _of sensor >900){ // -
servol.write(90);
servo2.write(90);
telsef{ .
servol.write(0);
servo2.write(0);

}




JJIEKTPOHHBIN NPOTOTHII

£

LIRS

keyestudio
AALOE TN 7




v HOBWX_WH_CAM

«Cucmema aemomamusupo6aHHOCO0 KOHmMpPOJiA
U30bIMOYHOU COTHEYHOU AKIMUBHOCHIU)

Pazpadbomuux:
Tuxanoe Mameeu Cepzeesuu,

2ocyoapcmeennoe 01oxcemuoe oouieoopazosamenvhoe yupexcoenue Camapckoi oonacmu

cpeonasn oouieoopazosamenvhasn wikona Ne 2 c. Ilpusonscve mynuyunanvnozo paiiona Ilpueonxncckuit Camapckoii
oonacmu

Hayunbwtit pykoeooumeinn:
Haesnamuuk /Imumpuit Anopeesuu,

2ocyoapcmeenHoe 0roxcemuoe ooueoopazosamenvroe yupexcoenue Camapckoit oonacmu

cpeonan ooueoopaszoeamenvhasn wikona Ne 2 c. Ilpusonscve mynuyunanvnozo paiiona Ilpueonsicckuit Camapckoii
oonacmu




« #OBV)X _UH_LCAM

=~ BhICTRABKR
HAYYHO-TEXHUHELCKOrQ
TBORYECTER AETEX U MONOAEXU

CIIACUBO 3A BHUMAHMHUE!




